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 Аннотация. В докладе рассматривается концепция многозадачного планирова-
ния проведения космической съемки с борта перспективного орбитального ком-
плекса (ОК) в интересах дистанционного зондирования Земли (ДЗЗ) с использова-
нием мультиагентного моделирования. Описывается мультиагентная модель, 
вводятся агенты возможностей и потребностей, обладающие критериями до-
стижения заданного результата и ограничениями на процесс его достижения. 
Рассмотрена возможность планирования съемок непосредственно на борту ОК. 
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Введение.         В настоящее время планирование съемок осуществляется в разных

     специализированных программах [1] отдельно для каждого типа съемочной 

аппаратуры. Съемка заданного района осуществляется только аппаратурой од-

ного типа. В ближайшем будущем перспективным    вариантом можно считать

одновременное размещение на борту ОК разнотипной съемочной аппаратуры  

с различными техническими характеристиками. Это    кратно повысит уровень

сложности  планирования съемок, что потребует применения более сложных  и
эффективных методов оптимизации  и автоматизации процесса планирования. 

Материалы  и методы; результаты.     -Для решения подобной задачи мож

но из использовать мультиагентное моделирование. Агентная модель состоит  

агентов  и их взаимных отношений, а в также среды,  которой они функциони-

руют агент. Каждый  представляет собой  самостоятельную программную си-

стему фу. Агент способен самостоятельно нкционировать, т е. . осуществлять 
контроль  и регулирование действий внутренних своих , а также мониторинг  

показателей реализовать. Мультиагентное моделирование позволит надежно  

многогранность процесса  планирования работы съемочной аппаратуры [2]. 

За  основу агентной модели берется модель ПВ стан-сети состоящей из -

дартных агентов  заказа  и ресурса, а также дополнительных агентов возмож-

ностей () и потребностей () со своими   -целями, критериями и ограничения

ми. Значимость каждого критерия задается через весовые коэффициенты. Для 
задания ограничений вводятся функции удовлетворенности (выполняют роль 
показателей качества). 

    У индивидуальных каждого агента потребности   есть несколько  крите-

риев      и соответствующие идеальные значения 
ид

. Для   -каждого агента по
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требности нормированная функция компонентом вычисляется  , выраженным 

через функцию 
потр − 

ид
    . Итоговым    -результатом для каждой потреб

    ности является сумма удовлетворенностей критерию по каждому     с задан-

ными весовыми коэффициентами 
потр

: 


потр =  

потр
потр( − 

ид)


, 

где     :весовые коэффициенты нормированы  ∑ 
потр = 1 . 

Иными словами, задача агента заключается получении  в  максимального 

положительного эффекта при обеспечении проведения определенного коли-

чества сеансов съемки  в течение планируемого периода  при условии ограни-

ченности материальных, технических, людских, информационных, финансо-

вых  и других ресурсов. 

Аналогично для агента возможностей вычисляется 
возм. 

   Удовлетворенность всей системы представляет собой сумму удовлетво-

ренностей потребностей возможностей агентов  и  отдельных : 

 = потр + возм
. 

      Заключение.       В работе рассмотрена возможность применения агентной

модели для многозадачного планирования съемок  с борта ОК  с учетом -опти

мизации и  автоматизации процесса планирования. За счет «индивидуально-

     го» подхода  к поведению объектов повышается гибкость   и обеспечивается 

разносторонний подход  к процессу работы съемочной аппаратуры. 
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