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 Аннотация. В работе рассмотрена проблема повышения эффективности ре-
шения задач при проведении сеансов связи с малыми космическими аппаратами. 
Целью исследования является разработка программного обеспечения, миними-
зирующего ручной труд и снижающего вероятность ошибок операторов. Пред-
ложена реализация программного комплекса, способного сократить количе-
ство рутинных действий, а также ограничить количество возможных ошибок, 
вызванных человеческим фактором при проведении сеансов связи.  
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Введение.        -С июня 2023 года на орбите находятся малые космические аппара

ты «Хорс» № и 1  «Хорс» № 2 [1, 2]. Во сеансов время  связи  с МКА происхо-

дит получение  телеметрии  и данных от полезных нагрузок. Работа оператора 

в в момент сеанса преимущественно заключается  выполнении  -большого чис
       ла рутинных действий возникать, вследствие чего могут  ошибки, обуслов-

ленны        е человеческим  фактором, которые приводят  к неэффективному ис-
пользованию времени. В с в связи  этим возникает потребность  автономной 

системе для выполнения данных задач.  

Материалы  и методы; результаты.  Специфика формата взаимодействия 

с в МКА не позволяет использовать системы, подобные описанной  статье [3], 

         а временных адаптация таких систем потребует больших  затрат. По этой 

причине было решено  создавать систему на основе  собственного программ-

ного обеспечения.  

Разработанный программный комплекс имеет внутренний протокол, об-

        мен командами осуществляется при помощи передачи  и приема кадров  

по протоколу TCP. Программа сервер-  несет себе  в  функцию по отправке  ко-

манд клиентам программам-   о начале  и завершении сеанса связи  с МКА. Про-

граммы-кли       енты предназначены для решения комплекса задач, которые  
не могут выполняться связи одновременно. В   с этим, каждой задаче пользо-

ватель присваивает определенный приоритет, тем очередь самым формируя  

     из на задач  данный связи получения сеанс . После  команды от программы-
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сервера последовательное происходит  выполнение задач. Данные  о заверше-
  нии выполнения каждой задачи со также передаются при помощи кадров, -

держащих приоритет задачи только что  выполненной . Таким образом, реали-

зуется непрерывная поставленных работа по выполнению  задач. 

Заключение.      На данный момент разработанная система протестирована  

и в эксплуатируется. Благодаря внедрению такого алгоритма  комплекс затра-

чиваемое операторами  время на проведение сократилось сеансов связи  вдвое. 
Также увеличилось   количество принимаемых данных.  
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