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Аннотация. Возвращающиеся в атмосферу космические летательные аппара-
ты снабжены высокоточными навигационными комплексами. Разработано ал-
горитмическое обеспечение для навигационных комплексов космических лета-
тельных аппаратов с использованием математических моделей, имеющих 
улучшенные качественные характеристики. Определение качественных ха-
рактеристик моделей проведено с использованием численных критериев сте-
пени наблюдаемости и степени управляемости переменных состояния, а так-
же с помощью критерия степени параметрической идентифицируемости.  
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     Введение. Космические летательные аппараты (КЛА) имеют разнообразные 

конструкции  и практические приложения [1, 2]. КЛА возвращающиеся  в атмо-

      сферу высокоточные используют на борту  навигационные комплексы (НК)  

[3, 4]. Для коррекции навигационного комплекса (НК) применяются алгоритми-

ческие методы, в качестве которых используются алгоритмы оценивания, управ-
ления прогнозирования,   и комплексирования. Обычно алгоритмическом  в  обес-

    печении математические используются априорные  моде  ли исследуемых 
процессов, которые при функционировании КЛА перестают быть адекватными, 

поэтому целесообразно проводить построение моделей в  процессе полета.  

       Материалы  и методы; результаты. В практических приложениях ис-

       пользуют универсальные модели  в алгоритмах коррекции любого назначе-
ния. При коррекции комплекса НК  в структуре   и для повышения точности  

в в выходном сигнале НК  алгоритмах управления    и оценивания используют
одинаковые дальнейшего априорные модели. Для  повышения точности кор-

рекции НК целесообразно повышенными использовать модели  с  качествен-

 ными характеристиками . В алгоритме коррекции свойства моделей опреде-
ляются  в зависимости целевого от  использования алгоритма. При коррекции 

в с выходном сигнале НК желательно применять модели  улучшенными свой-

ствами наблюдаемости, а в при коррекции  структуре НК  в алгоритмах управ-

ления использовать модели характеристиками  с повышенными  управляемо-

         сти. Поэтому строить модели на борту КЛА  с желаемыми свойствами 

представляет собой комплекс актуальных задач.  

Исследованы методы, применяемые для построения моделей , используе-

       мых  в алгоритмическом обеспечении НК. Выбран алгоритм самоорганиза-
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ции, позволяющий строить  модели  с использованием коротких измеритель-

      ных выборок за заданное время. Приведены  качественные критерии селек-

       ции, используемые в     алгоритме самоорганизации для построения моделей  

       с А желаемыми свойствами.  именно, критерий степени наблюдаемости,  

критерий степени управляемости  и критерий степени параметрической иден-

     тифицируемости. При формирования алгоритмического обеспечения непо-

средственно  в процессе полета предложено использовать алгоритм управле-
     ния качественными критериями селекции алгоритма самоорганизации, 

       который обеспечивает увеличение веса одного критерия   в зависимости  

от цели  использования алгоритма коррекции.  

  Предложенные качественные критерии позволяют формировать матема-
тические модели  с желаемыми свойствами, что дает возможность повысить 

точность коррекции НК. 

     Заключение. Таким образом, разработаны высокоточные  алгоритмы  

     с улучшенными свойствами само для коррекции НК КЛА, организующиеся 

модели погрешностей НК  с повышенными качественными характеристиками, 

численные критерии степени   наблюдаемости и управляемости  -и параметри
     ческой идентифицируемости являющиеся индикаторами характеристик мо-

делей алгоритмического обеспечения НК. 
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