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 Аннотация. Рассмотрена возможность и целесообразность использования на 
борту Российской орбитальной станции лидара для мониторинга атмосферы и 
поверхности Земли с большой апертурой главного зеркала приемной оптиче-
ской системы. Показано, что РОС должна стать уникальной платформой для 
размещения научного и целевого оборудования, требующего высокого уровня 
электроснабжения и предназначенного, в том числе, для дистанционного зон-
дирования Земли. 
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    Введение.   Российская орбитальная станция (РОС флагманский) —  проект 
      отечественной пилотируемой космической программы, направленный  -на со

хранение присутствия человека на низкой околоземной орбите после заверше-
        ния работы МКС. РОС будет размещена на приполярной, солнечно-син-

        хронной орбите  с наклонением около 97 °. Это обзор даст  всей земной 

      поверхности, включая арктическую  и антарктическую области. Размещение 
станции на солнечно-синхронной орбите обеспечивает благоприятные условия 
освещенности, что позволяет достичь высокого  уровня энерговооруженности 

РОС. Это дает использовать возможность  на борту станции оборудование, по-

     требляющее большую электрическую мощность, например, радиолокаторы, 

антенные системы  и лидары. 

Материалы  и методы; результаты.   На этапе эскизного  проектирования
РОС выполнена предварительная проработка проектного облика целевой аппа-

    ратуры (ЦА) «ЛИДАР-     РОС», предназначенной для проведения глобального
мониторинга аэрозольно-облачных полей атмосферы Земли  и подстилающей 

поверхности  с использованием многочастотного поляризационного лидара. 
В состав ЦА «ЛИДАР-РОС» входят: лазерная система (ЛС), приемная оп-

тическая система (ПОС), система фотоэлектрического преобразования (СФП), 

система электропитания, управления  и обработки информации (СПУИО).  

Лазерная система обеспечивает: 
      – генерацию      импульсов лазерного излучения с длинами волн 532 нм  

и с и 1064 нм,  частотой 20 Гц  длительностью импульсов — от 4 до 8 нс; 
– формирование     лазерного пучка с расходимостью — не более 70 мкрад; 
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– поддержание    заданного теплового режима лазеров.  
ПОС предназначена для сбора отраженного лазерного излучения, а также 

выполнения отклика спектральной селекции лидарного . 

      СФП отклика обеспечивает преобразование лидарного     в электрический
сигнал. 

СПУИО выполняет функции электроснабжения  и управления  режимами
работы всех систем, приема, записи, обработки    -и хранения результатов изме
рений.  

Пространственное разрешение по высоте, обеспечиваемое лидаром, — 30 м. 

С учетом      опыта разработки и эксплуатации космических лидаров [1–3],  

          и ограничений на габариты ЦА принято, что главное зеркало ПОС должно 

иметь диаметр не менее 0,82 м. Масса — не  более 135 кг. Энергопотребление
— не более 700 Вт.  

    Заключение.   Предложена целевая аппаратура «ЛИДАР-РОС», предна-
     значенная для проведения глобального мониторинга аэрозольно-облачных 

       полей атмосферы поверхности Земли  и подстилающей   с использованием 

     многочастотного поляризационного лидара Рассмотрены.  состав, область 
применения  и основные технические характеристики.  
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