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Аннотация. В конструкциях космической техники используются различные ли-
нейные приводы. Работа посвящена разработке нереверсивных беззазорных 
ПРВМ, позволяющих повысить жесткость, нагрузочную способность и точ-
ность. Внедрение нового нереверсивного беззазорного ПРВМ приведет к значи-
тельному экономическому эффекту. Разработана новая система беззазорных 
планетарных роликовинтовых механизмов, которые можем использовать как 
исполнительные в электромеханическом приводе высокой точности и надежно-
сти функционирования, что будет следующим этапом исследований. 
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    Введение.     Исследования электромеханических приводов, разработка новых
конструкций космической  и внедрение изделия  в   техники является перспек-

тивным [1]. 

Материалы  и методы; результаты.  -Выбор  объекта исследований. В ка
     честве объекта исследования выберем беззазорный РВМ — традиционный 

планетарный роликовинтовой механизм (ПРВМ) со сборной гайкой состоя, -

щей из одинаковых двух  полугаек  и компенсатора между ними. Зазоры вы-

бираются положение  с помощью сближения полугаек, конечное  фиксируется 

компенсатором.  

    Цель исследования — разработать новую конструкцию беззазорного 

        ПРВМ со жес сборной гайкой, с высокой точностью, большей ткостью  

и с нагрузочной способностью по сравнению  известным.  

Разработка беззаззорного ПРВМ. На нереверсивный беззазорный ПРВМ 

    получен патент гайка полугайки [2]. Сборная  разработанного ПРВМ имеет    

с различной длиной резьбовой части. Длина резьбовой части одной полугай-

ки в 1,5 раза резьбовой больше длины  части другой полугайки. 

     Сравнение по нагрузочной способности. В кон  струкции разработанного 

ПРВМ полугайка, которая воспринимает рабочую     осевую силу имеет в 1,5 раза
больше витков резьбы, чем любая полугайка известного механизма. В работе 
[2] доказано, что      разработанный нереверсивный беззазорный ПРВМ позволяет
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       повысить в 1,5 раза раза нагрузочную способность  и почти в 3,5  ресурс  
по сравнению с   характеристиками известного механизма.  

Экспериментальные исследования жесткости. 

Разработаны известного  и изготовлены опытные  образцы:  (образец № 1)  

и в нереверсивного беззаззорного ПРВМ, который испытывался  рабочем по-

        ложении, когда осевую рабочую силу воспринимает полугайка  с большей 

длиной резьбовой части (образец   № 2), и в нерабочем осе положении когда,  -

вую рабочую силу воспринимает полугайка  с меньшей длиной резьбовой ча-
сти (образец № В образец  3).  результате экспериментов было установлено [3]:  

№ 2 обеспечивает на 30 % большую жесткость, чем № 1; образец обес № 1 -

печивает на 30 % большую жесткость, чем № 3.  

Экспериментальные исследования точности. 

     Для проведения экспериментов сравнительных  использовались образцы 

№ и № В 1   2.  четырех положениях на рабочем ходу механизма определялась 

  осевая координата выходного итоге звена. В  установлено, что кинематиче -

ские погрешности разработанного механизма известного  и  во всех четырех 

положениях гайки почти одинаковые.  
     Заключение.     -Разработанный нереверсивный беззаззорный ПРВМ обес

печивает что кинематическую точность,   и известный механизм, но в 1,5 раза 
большую жесткость  и нагрузочную способность, а в ресурс  3,4 раза. Это яв-

ляется основанием конструкции для внедрения разработанного механизма в  

линейных приводов изделий космической техники.  
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