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Аннотация. Данная работа содержит описание задач, возникающих при орга-
низации съемки космического пространства с помощью наноспутников-
кубсатов, оснащенных как технологическими камерами низкого разрешения, 
так и полезной нагрузкой — камерами дистанционного зондирования Земли 
среднего и высокого разрешения. 
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Введение.        В настоящее время как отдельные нано- и микроспутники, так
        и научных их группировки активно применяются для решения различных   

и и прикладных задач [1]. При этом актуальным является как создание  мо-

   дернизация средств аппаратно-программных  -баллистико навигационного 

обеспечения (БНО), пригодных   к масштабированию при пополнении группи-

ровок, так областей  и исследование  применимости имеющихся систем. Кол-

       лективом авторов объектов была выбрана тематика  съемки внеземных   

(       в настоящее время популярными англоязычными терминами являются Satel-

lite-to-Satellite Imaging и Non-Earh Imaging). Была поставлена задача исследо-

вать пригодность частными используемых  компаниями сверхмалых аппара-
        тов для съемки околоземных  и астрономических объектов  и создать 

       пригодный группировками  к использованию совместно  с различными  про-

граммный комплекс. 
Методы  и материалы; результаты. В ходе исследования проводились 

эксперименты  с аппаратами, произведенными ООО «Спутникс» и находящи-

еся под управлением ЦУПов ООО «Спутникс», проектного офиса программы 

        Space-PI и М В МГУ имени . . . Ломоносова Исходными   данными являлись
файлы TLE аппаратов, оснащенных камерами, TLE околоземных объектов , а 
также данные телеметрии служебных систем  объектов управления, содержа-
щие результаты работы аппарату ры спутниковой навигации (АСН), системы 

     ориентации  и стабилизации (СОС) [2]. Были выбраны  стандартные задачи 

БНО: определение калибровка сближений на  требуемые дистанции,  матема-
    тической модели движения  аппарата для уточнения баллистического коэф-

        фициента по данным АСН и, наконец, калибровка модели вращательного 

        движения для        обеспечения попадания объекта интереса в поле видимости
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камеры [3]. В результате на спутниках различного назначения были получе-
  ны изображения треки астрономических объектов  и  околоземных космиче -

       ских аппаратов. Кроме того, побочным результатом работы программного 

обеспечения БНО стала СОС независимая данных проверка паспортных   объ-

ектов проводить управления, что позволяет   периодическую диагностику ап-

паратов, в т ч с . .  точки зрения их пригодности для съемки тех или иных объ-

ектов. 
   Заключение.        В ходе проведения исследования был выполнен комплекс

работ по баллистико-навигационному обеспечению системы малых космиче-
       ских аппаратов. На имеющихся средствах были проведены эксперименты  

по позволяет съемке околоземных объектов , что  использовать такие спутники 

как как минимум  составную часть систем осведомленности  о ситуации  в око-

лоземном космическом  пространстве. 
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