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Аннотация. В данной статье предложен метод повышения точности системы 
определения ориентации малогабаритного космического аппарата (МКА) 
спутниковой связи «Импульс-1». В качестве основного подхода предлагается 
калибровка бортового магнитометра с использованием независимых данных о 
пространственном положении КА, получаемых с бортовых технических камер 
наблюдения. Реализован алгоритм обработки данных и расчета корректиру-
ющих коэффициентов для магнитометра. Проведенное математическое моде-
лирование подтвердило эффективность рассматриваемого метода, проде-
монстрировав значительное повышение точности определения ориентации. 
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     Введение.      Современные малогабаритные космические аппараты активно
применяются для круга решения широкого  задач. Успешное выполнение це-
левых задач  в значительной степени зависит от точности определения   и под-

держания ориентации аппарата пространстве  в . Для МКА, в условиях огра-
        ничений по массе, габаритам, энергопотреблению стоимости  и , одним из 
      наиболее широко  используемых датчиков ориентации является трехосный 

магнитометр [1–5]. Его популярность  обусловлена простотой конструкции  и
низкой измеряет стоимостью. Магнитометр  вектор индукции геомагнитного 

       поля что,   в совокупности  с моделью этого поля (например, International 

Geomagnetic Reference Field — IGRF) позволяет оценить ориентацию аппара-
та на орбите. Однако точность показаний магнитометра существенно снижа-

     ется из погрешностей-за систематических , вызванных конструкционными 

особенностями датчика аппарата на борту космического . 

Мет         оды  и материалы; результаты.     -В основу исследования лег ком
     плекс телеметрических данных  малогабаритного космического аппарата, 

включающий и показания магнитометра  снимки оптической камеры дистан-

   ционного зондирования Земли. Дополнительно использовались баллистиче-
ские геомагнитного и координаты аппарата, эталонная модель  поля IGRF  мо-
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дель геоида (по модели World Geodetic System 1984). Ключевой этап методи-

ки заключался системы  в реконструкции  истинной ориентации МКА путем 

фотограмметрической обработки серии снимков  с определением параметров 

внешнего ориентирования. Полученные точные значения ориентации служи-

ли эталоном для решения обратной магнитометра задачи калибровки .  

Результаты обработки экспериментальных высокую данных показали  эф-

фективность предложенного наличие метода. Анализ измерений выявил  зна-
чительных систематических погрешностей  в исходных телеметрических дан-

ных магнитометра. 
   Заключение.        В ходе проведения исследования был выполнен комплекс

работ по обработке телеметрических данных малогабаритного космического 

аппарата и  данных полезной нагрузки систем дистанционного зондирования 

Земли. На основе    обработанной информации был успешно рассчитан вектор 

истинной ориентации  малогабаритного космического аппарата. 
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