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Введение.        -Режим орбитальной ориентации является одним из самых распро
страненных  и используется при решении многих целевых задач, выполняе-
мых космическими аппаратами (КА) на по орбите [1]. Режим реализуется  с -

мощью комплекса гироскопических исполнительных органов [2].  

      Методы  и материалы; результаты.    Полная математическая модель
       движения КА описывается системой уравнений, состоящей из двух подси-

 стем. Пе       рвая  подсистема уравнений описывает орбитальное движение КА, 

       она записывается  в гринвичской системе координат, переменными служат 
      компоненты геоцентрического радиус-вектора вектора  и  скорости центра 

масс уравнениях КА [3]. В этих  учитываются   -влияние нецентрального грави
      тационного поля  Земли, а также влияние атмосферы.  Вторая подсистема 

уравнений  описывает относительное (угловое) движения   КА. Ее составляют
уравнения, выражающие теорему об изменении кинетического момента КА 

в его движении относительно центра масс,   а также кинематические уравне-
ния Пуассона . Замыкают вторую подсистему уравнения, описывающие из-
менение  собственного кинетического момента   -исполнительных органов си

 стемы управления   с помощью пропорционально дифференцирующего-  (ПД) 

регулятора [4]. 

     В окрестности гравитационного неустойчивого положения равновесия 

проведена линеаризация полной системы движения уравнений углового  КА, 

которая две  в результате разделилась на  независимые подсистемы — второ-

го  и четвертого порядков. При этом значения коэффициентов ПД регулято-

ра можно задать значения  с помощью одного параметра ,  которого для си-
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стемы второго порядка можно аналитически системы выбирать , а для  чет-
вертого целью порядка — графически. С этой  предложен метод построения 
областей расположения корней трехмер  многочлена четвертого порядка  в -

ном пространстве, в котором удобно отображать кривую, зависящую от па-
раметра управления закона . Метод основан на приведении многочлена чет-

         вертого порядка три  к специальному виду, когда он имеет всего  

коэффициента зависящие от параметра закона управления  [5]. Анализируя 
      расположение построенных кривой относительно  областей, можно задать 

положение многочлена получить корней  четвертого порядка, чтобы  желае-
мые характеристики устойчивости движения  и величину запаса   системы. 

Заключение.       -С помощью предложенного метода проведен выбор значе
      ний управления коэффициентов закона   кинетическим моментом исполни-

тельных органов позволяющих получить желаемые характеристики движения 
КА КА  в процессе стабилизации режима орбитальной  ориентации . Проведе-
но численное моделирование полной системы КА уравнений движения , под-

твердившее полученные результаты. 
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