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Аннотация. Разработана методика проектирования механизма подъема 
установщиков ракет космического назначения на начальных этапах проекти-
рования при наличии данных только об обслуживаемой ракете. Разработана 
кинематическая схема работы механизма подъема. Представлен алгоритм вы-
бора рационального положения точек крепления гидроцилиндров механизма 
подъема стрелы установщика. Приведены критерии работоспособности меха-
низма подъема. Представлены выражения для определения параметров меха-
низма подъема в начале и конце его работы.  
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Введение.         В процессе предстартовой подготовки ракеты к пуску возникает
необходимость вертикализировать ракету  с помощью установочного обору-

       дования. Процесс вертикализации происходит за счет работы механизма 
подъема, который представляет собой набор гидроцилиндров, закрепленных 

на раме  и стреле установочного оборудования. 

      Грузоподъемность механизма подъема зависит от количества гидроци-

линдров количества,  ступеней гидроцилиндра, их на точек крепления как  ра-
ме, так  и на стреле. В работах [1, 2] авторами была представлена методика 

      подбора рационального положения  координат узлов крепления  механизма 
подъема стрелы установочного оборудования ограничением, с  на положение 

        верхнего узла крепления гидроцилиндра. Данное ограничение дает  не все 
возможные работоспособные комбинации расположения опор гидропривода, 
и и В создает конструктивные ограничения для стрелы  рамы.  данной работе 
представлен механизма подъема общий случай подбора расположения опор  . 

        Так как ручной подбор комбинации узлов  крепления является достаточно 

трудоемкий, то  предполагается реализация данной методики  в программном 

комплексе методом итерационным . 

Методы  и материалы; результаты.     -В качестве исходных данных требу
ется знать массу  и положение центра масс обслуживаемой ракеты , остальные 
параметры задаются на основании опытных данных.  

         Приведены формулы для определения       в начале и конце подъема длин
гидроцилиндров, плеч усилия от от гидроцилиндра  в зависимости  значений 

координат их узлов крепления, а также формулы для определения грузового 
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момента момента от поднимаемой конструкции  и  создаваемого гидроцилин-

драми  в начале конце  и  подъема.  

Заключение.       Полученные по приведенной методике варианты координат
   крепления узлов гидроцилиндров позволяют проектировщику выбрать под-

ходящую комбинацию координат, исходя из иных конструктивных или  сооб-

ражений. Таким образом, по мнению авторов мо, представленная методика -

жет служить инструментом для предварительного облика выбора  механизма 

подъема установщика. На последующих проектирования когда этапах ,  будет 
ясность  с параметрами поднимаемой конструкции можно уточнить выбран-

ные параметры. 
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