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Аннотация. Рассмотрены высокоточные навигационный комплексы современ-
ных космических летательных аппаратов. Исследованы различные структуры 
навигационных комплексов с коррекцией в выходном сигнале и в структуре 
инерциальной навигационной системы, применяемый для высокоточных косми-
ческих летательных аппаратов на атмосферном участке полета. В алгорит-
мическом обеспечении навигационных комплексов используются алгоритмы 
оценивания, управления, прогнозирования и комплексирования. 
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Управление космическими летательными аппаратами (КЛА) на атмосферном 

участке требует высокой точности навигационных определений [1]. Современ-

ные навигационные комплексы (НК) объединяют инерциальные навигацион-

ные системы (ИНС), спутниковые системы навигации (СНС), астросистемы  и
радиолокационные системы [2]. Актуальной задачей является разработка ме-
тодов коррекции погрешностей ИНС  и оптимизации структуры НК. 

Перспективным направлением является создание селективных НК  с адап-

     тивной архитектурой [3]. Комплексирование ИНС  с внешними датчиками 

(    СНС, , ДИСС астрокорректоры) позволяет существенно повысить точность. 
Критерий степени наблюдаемости обеспечивает оптимальный выбор струк-

туры НК  в реальном времени. 

      Внедрение интеллектуальных компонентов на  основе теории функцио-

 нальных систем позволяет алгоритмы создать адаптивные  прогнозирования 
погрешностей ИНС [4]. Акцептор действия обеспечивает сравнение текущих 

измерений  с прогнозом, повышая точность навигационных  определений. 

Для компенсации  нарастающих погрешностей ИНС применяется коррек-

ция  в структуре системы. Ансамбль критериев селекции (степени наблюдае-
      мости, управляемости, адаптивности) позволяет оптимизировать выбор ис-

точников навигационной информации. 

Наиболее точными среди систем коррекции являются астроинерциальные 
навигационные системы (АИНС ИНС), сочетающие инвариантность   к гори-
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       зонтальным ускорениям  и высокую точность астрономических систем, не 
зависящую от дальности полета. Использование ИНС  и астрокорректора поз-
воляет  практически исключить присущие им по  отдельности недостатки, т е. . 

совместная обработка минимизировать информации позволяет  погрешности 

ориентации  и навигации. 

Заключение.     -Проведенные исследования показали, что использование се
лективных НК  с интеллектуальными    -компонентами и оптимизированными ал
горитмами коррекции позволяет существенно повысить точность  навигацион-

       ных определений КЛА на атмосферном  участке полета. Перспективным 

направлением является дальнейшее развитие адаптивных алгоритмов  с улуч-

шенными качественными характеристиками [5, 6]. 
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