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Аннотация. Рассматриваются перспективы создания унифицированной си-
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средств взаимодействия бортовой вычислительной системы и данных прибо-
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  Введение.       Для управления бортовыми системами современных космических
   аппаратов (КА) [1], в частности модулей орбитальной космической станции 

     (   ОКС), разрабатывается система управления бортовым комплексом (СУБК), 

имеющая распределенную сетевую структуру, с использованием современных 

     цифровых интерфейсов на основе бортовой вычислительной системы (БВС)  

      и обеспечивающей централизованное решение    различных задач управления
модулей  и станции  в целом. СУБК построена многофункци  с использованием -

      ональных модульных приборов блок управления   бортовым комплексом
     (     БУБК), которые подключаются к БВС [2]. Программное обеспечение (ПО) 

БВС, реализующее взаимодействие  с БУБК, является ключевым компонентом 

  ПО БВС  в целом. Для сетевой БВС ОКС, включающей несколько бортовых 

вычислителей, предлагается модульная структура программных средств взаи-

модействия  с БУБК. 

Методы  и материалы; результаты. Аппаратные средства СУБК моду-
 лей ОКС       . В состав аппаратных средств СУБК модулей ОКС входит набор 

     унифицированных электронных блоков управления бортовым комплексом. 

Блоки БУБК имеют однотипную конструкцию  и строятся из унифицирован-

ных модулей  различного функционального назначения — функциональных 

модулей состав. В  блока управления бортовым комплексом входят базовый 

модуль  и до семи функциональных модулей, количество  и типы которых за-
висят от назначения БУБК БУБК. Количество  определяется числом  и харак-

       теристиками фидеров питания, количеством управления  и типом команд , 

числом параметров, принимаемых СУБК от бортовых систем [2, 3]. Некото-

        рые космические аппараты имеют несколько БУБК, а на модулях ОКС их 

может быть несколько десятков . 
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Принципы приборов построения ПО взаимодействия БВС  и  БУБК. Взаи-

модействие БВС  и БУБК реализовано интерфейсу по  мультиплексного кана-
      ла обмена (ГОСТ  Р 52070) в соответствии  с протоколом информационно-

логического взаимодействия разрабатывался  (ИЛВ). Ранее для каждого БУБК  

       отдельный комплекс программных средств, каждый из которых проходил 

полный цикл испытаний [4]. 

В работе приведены результаты проектирования ПО взаимодействия БВС 

      и приборов БУБК. Для ОКС программные сре   дства взаимодействия БВС  

и приборов БУБК состоят из унифицированных подпрограмм, обеспечиваю-

     щих выполнение конкретных задач (выдача вкл команд на /выкл приборов, 
управление различными фидерами электропитания, приводами  и пиропатро-

нами  и др функциональных.) каждого из  модулей, входящих  в состав различ-

ных БУБК. В с соответствии  протоколом ИЛВ программы обмена между БВС 

и БУБК используют унифицированные подпрограммы этих. Интеграция  под-

        программ  в общую позволит библиотеку  использовать их  в программных 

проектах различных модулей ОКС  и других КА. 

Заключение.     -Использование предлагаемых программных средств позво
лит снизить трудоемкость разработки ПО БВС  и повысить его надежность. 
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