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 Аннотация. Рассмотрен космический аппарат (КА) с механизмом адаптивной 
трансформации конструкции, позволяющим реализовать ряд пространствен-
ных конфигураций КА, обеспечивая безрасходную разгрузку инерционных испол-
нительных органов (ИИО) системы стабилизации орбитальной ориентации. 
Предложена подсистема адаптивной трансформации для управления конфигу-
рацией панелей солнечных батарей геостационарного КА на основе механизма с 
параллельной структурой. Показано, что разработанный механизм обеспечи-
вает компенсацию внешнего момента и управление вектором кинетического 
момента ИИО. 
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Введение. Рассматривается система управления ориентацией  и стабили-

зации управления КА, включающая подсистему параметрического  конфигу-

рацией конструкции [1].  

     В работе [2] авторы рассматривали применение метода адаптивной 

     трансформации конструкции (АТК) для реализации экономичных режимов 
      стабилизации автономного канала тангажа геостационарного КА. В работе 

    [3] этот          метод был распространен на каналы крена и курса с учетом -пере
    крестной связи между ними. Авто      ры показали, что метод позволяет АТК  

 проводить разгрузку ИИО без затрат нарушения рабочего тела   и без  орби-

    тальной ориентации относительно осей связанной системы координат  осей 

орбитальной системы координат. 
Цель настоящей работы — разработка механизма адаптивной трансфор-

  мации солнечных батарей для управления конфигурацией плоских панелей   

     (    СБ) и кинематической схемы механизма. Треб    ования  к механизму АТК 

определены  в работах [2, 3]. 

 Методы  и материалы; результаты. На основе анализа работ [4–6] по 

вопросам применения механических передач  в КА установлено, что необхо-

димая трансформация конструкции панелей СБ может быть обеспечена  с по-

мощью механизма  с параллельной структурой (МПС). Для рассматриваемого 
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КА МПС состоит из четырех линейных приводов, шарнирно соединенных  с
панелью СБ (MQ) и рамой (OAD). 

На ИИО основе алгоритма разгрузки , предложенного в [2–3], был разра-
ботан алгоритм управления звеньями механизма АТК. Разработанный алго -

ритм конфигурации позволяет реализовать такие пространственные  панелей 

        СБ, при которых  управляющие моменты создаются как  в гироскопически 

взаимосвязанных каналах крена  и курса, так   и в автономном канале тангажа. 
    Работоспособность предложенного решения подтверждена результатами 

численного моделирования  в среде MATLAB/Simulink. 

Заключение. Показано, что    -подсистема адаптивной трансформации кон
струкции панелей СБ может быть реализован на основе механизма плоского  

параллельной приводами структуры  с четырьмя линейными . Разработанный 

механизм позволяет управлять вектором кинетического момента ИИО  в до-

пустимых пределах без расхода массы рабочего тела. 
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