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Аннотация. Рассмотрена погрешность локальной системы позиционирования 
при определении координат метеорологической ракеты на различных этапах 
ее траектории. Исследование включает анализ основных источников ошибок, 
таких как влияние условий окружающей среды и особенности навигационных 
алгоритмов. Особое внимание уделено оценке вариаций точности в разных 
точках траектории и их влияние на качество получаемых данных. Метеороло-
гическая ракета, оснащенная данной системой позиционирования, предназна-
чена для проведения высокоточных измерений параметров атмосферы на раз-
личных высотах и в различных слоях.  
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     Введение.      Современные метеорологические исследования требуют высокой
точности определения положения  и траектории летательных аппаратов, таких 

как метеорологические ракеты [1]. Точные данные  о координатах ракеты поз-
воляют получать достоверную информацию  о структуре   -и динамике атмосфе
ры, что является важным для прогнозирования погоды, изучения -климатиче
ских процессов  и повышения безопасности авиационных  и метеорологических 

операций. Одним из ключевых аспектов обеспечения такой точности является 
     эффективность локальных систем позиционирования, которые используют 

     различные датчики и     навигационные алгоритмы для определения координат  
в реальном времени. 

Методы  и материалы; результаты.  Для исследования погрешности ло-

кальной использовался программный пакет Mathcad [2]. В качестве объектов 

исследования выбраны несколько итераций, проведенных  в различных усло-

виях окружающей среды. В процессе эксперимента анализировались коорди-

        наты ракеты в     различных точках траектории, а также парам  етры внешней 

среды, такие как температура, давление  и влажность. Для  оценки погрешно-

стей применялись статистические методы ошибок анализа  [3]. 

Заключение.  Анализ данных системы показал, что погрешности  позици-

        онирования варьируются  в зависимости от точки траектории  и условий 

окружающей среды. На начальных этапах полета, вблизи стартовой площад-

ки, средняя ошибка то определения координат составляла около 3–5 м в,   вре-
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мя погрешность как на высотах выше 20 км  увеличивалась до 10–15 м. Ос-

новными влияющими факторами,  на атмосферные точность, оказались  поме-
         хи  и инерционные датчики, особенно резких при  изменениях скорости  и

направления полета что. В результате было выявлено,  использование комби-

нированных методов данных навигации  и фильтрации  позволяет снизить по-

грешности метров до 2–4  на большинстве результаты этапов траектории. Эти  

     подтверждают возможность повышения точности определения положения  

ракеты и, следовательно, улучшения    -качества получаемых атмосферных дан
ных. 
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