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Аннотация. Рассмотрены возможности малых космических аппаратов с орби-
тальной тросовой системой и определены рациональные области и способы их 
применения для выполнения межорбитальных маневров, увода космически объ-
ектов с орбиты, их транспортировки и спуска с орбиты. Приведены методики 
решения задач динамики связанных космических объектов на основе матема-
тического моделирования функционирования связки для решения ряда практи-
ческих задач и исследования управляемого движения тросовой связки космиче-
ских объектов. Представлены результаты математического моделирования 
управляемого движения связанных объектов. 
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     Введение. Перспективным направлением представляется расширение воз-
можностей малых  космических аппаратов (МКА) за счет использования, как 

в и в их структуре, так   методах функционирования, тросовых космических 

  технологий [1]. Основные возможности применения космических тросовых  

   технологий аппаратов  в структуре малых космических  могут  быть связаны  

с практическим использованием управляющих    сил и моментов, создаваемых
за счет развертывания орбитальной тросовой системы (ОТС) [2]. Их исполь-
зование может обеспечить реализацию управляемого относительного движе-
ния связанных космических объектов, а также движения центра масс связки  

 в Проведение основе целом.  проектно-баллистического анализа на  методов 

математического моделирования  позволяет определить основные проектные 
      параметры  и технические характеристики малых космических аппаратов 

МКА  с ОТС. Полученные данные возможн дают ость сформировать области 

рационального применения механических  и электродинамических тросовых 

систем малых  космических аппаратов  и их орбитальных группировок [3–6].  

Методы результаты  и материалы; .   -Использование тросовых космиче
        ских в технологий  составе системы малых космических аппаратов может 

      предоставить дополнительные возможности решения перспектив для  ряда -
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ных актуальных космическом пространстве задач  в околоземном  , таких как 

       орбитальное маневрирование, увод  с орбиты космических объектов, спуск  

с и орбиты  другие орбитальные операции [1]. Применение тросовых косми-

ческих систем  в структуре МКА может позволить сформировать орбитальные 
пространственно-протяженные космические системы, реализовать новые эф-

фективные методы функционирования космических   аппаратов с использова-
  нием безрасходного ор     битального маневрирования, применять  в условиях 

орбитального полета космические аппараты для их более эффективного прак-

      тического использования  и постоянного расширения сферы последующего 

применения космических аппаратов малого класса [2].  

      Решение прикладных задач баллистики космических тросовых систем 

включает  в себя исследование особенностей динамики функционирования их , 

разработку методов управления   движением связанных объектов  и определение 
основных характеристик МКА  с ОТС, оценку энергетических затрат на выпол-

нение орбитальных операций [3,4]. 

Рассмотрены возможности МКА определены  с ОТС  и  рациональные об-

    ласти  и способы их применения для выполнения межорбитальных манев-

         ров, увода космически объектов  с орбиты, их транспортировки  и спуска  

с с орбиты. Основным преимуществом применения МКА  ОТС для решения 

этих задач является значительное уменьшение энергетических затрат  и рас-
хода рабочего тела. 

Заключение.     Рассмотрен комплекс математических моделей управляемо-

го Приведено движения МКА  с ОТС.  изложение методики решения задач ди-

намики гибко связанных космических объектов на  основе математического 

моделирования функционирования выполнения связки для  орбитальных ди-

намических операций. Приведена методика  исследования управляемого дви-

жения результаты тросовой связки Представлены космических объектов.   ма-
тематического моделирования относительного движения связанных объектов 

и в связки  целом. 

Исследование выполнено за счет гранта Российского научного фонда  

№ 25-79-30009. 
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