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Аннотация. Для повышения качества технологии серийной роботизированной 
сборки беспилотных летательных аппаратов мультироторного типа спроек-
тирована и изготовлена методом FDM (Fused Deposition Modeling) 3D-печати 
технологическая оснастка из полимерного материала PETG. Апробация техно-
логической оснастки в условиях серийной роботизированной сборки квадроко-
птера производства ООО «Транспорт будущего» показала ее соответствие 
всем установленным функциональным и технологическим критериям качества 
на высоком уровне. 

Ключевые слова: качество, беспилотный летательный аппарат, FDM 3D-печать, 
серийная роботизированная сборка 

     Введение.        -В настоящее время, по причине технологической блокады и ак
тивного летательных применения беспилотных  аппаратов (БПЛА) в зоне во-

енных действий, ощущается острый дефицит отечественных аппаратов. Кро-

ме того, важно отметить, что отечественные БПЛА спроектированы главным 

образом под ручную сборку, что значительно снижает количество выпускае-
мых изделий [1]. Возникает сери необходимость  в технологии йной роботизи-

      рованной сборки БПЛА  отечественных , ключевой составляющей которой 

является технологическая оснастка. Таким образом, целью настоящей рабо-

той является проектирование  и изготовление технологической оснастки, ко-

торая обеспечит высокий уровень качества технологии серийной роботизиро-

ванной сборки отечественных БПЛА. 

     Методы  и материалы; результаты.   Проектирование технологической
       оснастки серийной роботизированной сборки БПЛА произведено  в отече-

ственной проектирования системе  автоматизированного  КОМПАС-3D. Изго-

    товление технологической оснастки произведено методом FDM (Fused 

    Deposition Modeling) 3D-печати технологической полимерного оснастки из  

материала PETG (полиэтилентерефталат ка гликоль-модифицированный). В -

честве аддитивного оборудования картезиан использован FDM 3D-принтер -

ского типа.  
Технологическая оснастка для серийной роботизированной сборки БПЛА 

состоит следующих составных частей: основание, ложементы для двигателей, 

держатели лучей, фиксатор пластины (рис. 1). 
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На рис. 2 представлена изготовленная технологическая  оснастка для се-
рийной роботизированной сборки БПЛА  типа квадрокоптер  с установленной 

рамой изделия. 
 

 
 

Рис. 1. 3D-модель  
технологической оснастки  

 
Рис. 2. Изготовленная  

технологическая оснастка 
 
 

Апробация технологической оснастки  в условиях серийной роботизиро-

     ванной сборки квадрокоптера производства ООО «Транспорт будущего»  

показала функциональным ее соответствие установленным всем    и технологи-

ческим критериям точность качества: жесткость конструкции,   и воспроизво-

димость базирования  и т. д. 

Заключение.    -Таким образом, , спроектирована изготовлена и апробирова
на отече технологическая  оснастка для серийной роботизированной сборки -

ственных БПЛА. Следующие исследования разработке посвящены  техноло-

     гической оснастки серийной для  роботизированной сборки (изготовления) 

малых  космических аппаратов.  
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