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Аннотация. Рассмотрена однородная твердая окружность бесконечно малой 
массы (мир-кольцо), находящаяся в поле притяжения двух материальных точек, 
которые движутся по круговым орбитам вокруг общего центра масс. Найдены 
все равновесные конфигурации мира-кольца в плоскости двух основных тел. Ис-
следована их устойчивость в линейном приближении. В строгой нелинейной по-
становке устойчивость исследована в частном случае, когда мир-кольцо охва-
тывает меньшую из масс. Поставлена задача об орбитальной устойчивости 
стационарных движений кольца, находящегося в равновесной конфигурации. Она 
решена в линейном приближении в указанном частном случае. 
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     Введение.  Рассмотрим однородную твердую окружность (мир-кольцо) беско-

нечно малой массы  и радиуса  , которая находится в    -поле притяжения двух ма
териальных точек (основных тела) массами   и . Основные   тела движутся
по круговым орбитам  с центром . Мир-кольцо может двигаться  в плоскости 

основных тел. В случае  = 0, очевидно, существуют   стационарные вращения
кольца вокруг оси , перпендикулярной его плоскости. Дж.К. Максвелл -пока
зал, что вращение мира притягивающая-кольца, в центре которого находится  

      точка, неустойчиво [1, 2]. В работе [3] было показано, что вращение мира-
кольца может быть устойчивым, хотя бы  в линейном приближении, в ограни-

ченной задаче трех тел, т е. . при   наличии второго основного тела. 
Методы  и материалы; результаты.   Будем считать  ≤  . Стандарт-

но качестве для ограниченной задачи трех параметр тел определим   μ. В  еди-

ницы измерения длины выберем основными расстояние между  телами, а еди-

        ницу измерения выберем времени  так, чтобы среднее время движения 

 основных по их инерциальной тел   орбитам было численно равно 1. Кроме  

системы координат ξηζ, введем   синодическую систему , ось  -кото
рой соединяет первое основное тело со вторым. Для кольца рассмотрим кёни-

гову  и связанную системы задавать координат. Его положение будем  коорди-

         натами центра масс    и углом собственного вращения  φ. В синодических 

осях уравнения движения мира-кольца допускают интеграл Якоби. 

       Найдены все равновесные конфигурации мира-кольца, когда   его центр
       масс неподвижен  в синодической системе Получены координат.  условия 

      устойчивости  в линейном приближении равновесных всех  конфигураций, 
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        зависящие от безразмерного параметра   μ и радиуса кольца. Исследованы 

вращательные движения кольца, находящегося  в равновесной конфигурации 

(       -они названы стационарными движениями). Поставлена задача об орбиталь
   ной устойчивости стационарных движений  мира-кольца. Она решена  в ли-

нейном приближении методами теории устойчивости гамильтоновых систем 

       [4] для    -   одной равновесной конфигурации, когда мир кольцо охватывает
меньшую из масс. 

Зак      лючение.     -Получены все равновесные конфигурации мира кольца  
в плоской ограниченной обобщенной задаче трех тел. Описаны вращения ми-

ра-кольца, находящегося  в равновесной конфигурации. В пространстве безраз-
       мерных параметров задачи получены достаточные необходимые  и  условия 

устойчивости  в линейном приближении всех равновесных конфигураций. За-
дача об устойчивости    в строгой нелинейной постановке решена для одной из 
равновесных конфигураций, когда мир-кольцо охватывает меньшую из масс. 
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