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Предисловие 

Сборник включает посвященные работы,  широкому кругу проблем, свя-
занных обеспечения  с различными видами    автоматизированного проектиро-

вания. Традиционно выделяют следующие виды обеспечения систем автома-
тизированного проектирования (САПР). Техническое обеспечение — ЭВМ, 

периферийные устройства, сетевое оборудование, линии связи, измеритель-
ные средства обеспечение. Математическое  — математические методы, мо-

       дели  и алгоритмы, используемые для решения задач  автоматизированного
проектирования. Программное обеспечение, разделяемое на общесистемное, 
обеспечивающее функционирование прикладного программного обеспечения 
(        ПО), и прикладное ПО, которое реализует математическое обеспечение для

    непосредственного выполнения проектных процедур. Информационное 
обеспечение — описания стандартных проектных процедур , типовых проект-
ных комплектующих их решений,  изделий  и  моделей, правил  и норм проек-

тирования. Лингвистическое  обеспечение — совокупность языков, использу-

  емых  в САП       Р для представления    информации о проектируемых объектах, 

        процессе  и средствах также проектирования, а  для осуществления диалога 
      «      -проектировщик — ЭВМ» и обмена данными между техническими сред

     ствами САПР. Методическое обеспечение — описание методов выбора  
и в применения пользователями технологических приемов  процессе автома-

   тизированного проектирования. Организационное обеспечение — совокуп-

ность документов, определяющих состав проектной организации, связи меж-

      ду подразделениями, организационную структуру объекта  и системы 

автоматизации проектирования. 
Материал в с секциями сборника упорядочен  соответствии   конференции, 

работавшими по следующим направлениям: автоматизированное проектиро-

вание  и компьютерное моделирование; компьютерные системы автоматиза-
     ции производства ; оптимизация проектных решений; интеллектуализация 

систем автоматизации проектирования  и производства. 
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УДК 004.45 

Пропозиционная логика в функциональном моделировании 

В.А. Бочаров 

Т.М. Волосатова (научный руководитель) 

МГТУ им. Н.Э. Баумана, Москва, Россия 

Работа содержит  в себе исследования  в области функционирования киберфизиче-

ских систем — логики отношений между их внутренними состояниями  и внешними 

       свойствами, и нацелена на решение проблемы неопределенности соответствия 

между ними  в процессах разработки. В качестве метода исследования привлечена 

логика первого порядка  и использованы ее си возможности для получения свойств -

стемы на основе логических выводов. 

Ключевые слова:   -язык, , семантика киберфизические системы, пропозиционная логи
ка, логика первого порядка, логика предикатов логика,  функционирования 

Введение.       -Киберфизические системы представляют собой единство и взаимо
       связанность внутренних и    внешних свойств системы, выраженных строением 

 (внутренним устройством) и с тем взаимодействием  внешней средой, которое 
       это строение обеспечивает. Взаимодействия с    внешней средой представляют

собой пары воздействия  и ответной реакции прямую, которые могут иметь   и об-

    ратную направленность, а   также быть симмет   ричными. Результатами взаимо-

        действий система являются различные состояния, которые принимают   и ее 
окружение. Отношение смены условий к     смене состояний мы называем поведе-
нием системы, а отношение создаваемых при данном поведении различий или 

изменений  к управляющим условиям — функциональностью. Работа системы  

с и точки зрения заинтересованных лиц, создающих  применяющих ее, представ-
ляет собой структурированное множество пар «потребность — возможность», 

       где потребность  отражает  ожидание оператора системы, а возможность — 

функциональность и поведение, отвечающие этому ожиданию. 

Сопутствующей предметной областью природа является  зарождения, раз-
вития  и становления систем, в рамках которой происходит  -трансформация по
требностей  в системные требования, анализ проблем, поиск  и выбор возмож-

    ностей реализации требований  и дру    гие, вместе образующие систему 
  разрабатывающую. , Причем следует заметить, что система целевая целиком 

входит  в состав системы разрабатывающей, и это сохраняется до тех пор, пока 
целевая система не будет отчуждена  и изолирована от своего разработчика. 

        Анализ внешних внутренних свойств целевой системы  и синтез ее  

свойств, что относится  к ответственности системы разрабатывающей, преду-

 сматривает три базовых представления — концептуальное, функционально-

логическое  и физическое [1]. В концептуальном представлении показан прин-

цип на работы системы  языке взаимо понятий отношений  и , обозначающих -

действия предшествуют последуют  и факты им, которые    и . Основные классы 
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