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 Аннотация. Разработан эскизный проект летательного аппарата-робота 
для его экспериментальной отработки в условиях герметичного отсека косми-
ческой станции. В роботе используются малоразмерные инерционные датчики 
ориентации и оптическая система, данные которой будут использованы в си-
стеме технического зрения. Создан стендовый макет робота и стенд имита-
ции микрогравитации на основе аэроподшипников для проверки возможности 
управления робота. 
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Введение. C помощью  -   летательного аппарата робота в условиях -пилотируе

       мой космической станции могут решаться разнообразные целевые задачи,  

в Опыт том числе для поддержки деятельности космонавтов [1–3].  использо-

вания летающих роботов на американском  сегменте Международной косми-

ческой предназначенный станции показывает, что летательный аппарат ,  для 
штатного использования на борту станции использовать, должен   в качестве 

движителей нагнет аемый центробежными турбинами воздух [1–4]. 

Материалы  и методы; результаты.     -Разработан внешний облик и экспе

риментальная модель для проверки контура управления летательного аппара-
та-робота. Компоновочная схема аппарата включает: 

– два   центробежных вентилятора, нагнетающих давление; 
– 12 шторок-шлюзов, выпускающих воздух тягу  и создающих ; 

– парковочный    манипулятор для захвата поручней; 

– система твердотельных лидаров (ближний ИК диапазон); 

– система   видеокамер (обычные и глубины); 

– ИК  датчик температуры; 

– сенсорный экран, . динамики
В роботе используются малоразмерные инерционные датчики ориентации 

на ис базе МЭМС-технологий  и оптическая данные система,  которой будут -
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пользованы системе  в  технического зрения. Создан стендовый макет робота 
      (        рис. 1) и стенд имитации микрогравитации для проверки возможности

управления роботом истекающими воздушными потоками, выполненный на 

основе аэроподшипников. На рис. 2 представлен эскизный дизайн проект ап-

парата. 
 

  
 

Рис. 1. Вид стендового макета робота с 8 призматическими  
управляемыми выходными затворами 

 
 

  
 

Рис. 2. Эскизный дизайн проект аппарата: слева — вид с лицевой стороны;  
справа — вид со стороны манипулятора 

 

 

     Заключение.     Настоящий проект представляет основные технические, 
технологические  и методологические решения, предполагающиеся  к исполь-

      зованию аппарата при изготовлении  летательного -робота для реализации 

      практического эксперимента  в условиях герметичного отсека  космической 

станции. 
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