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(54) ЗАХВАТНОЕ УСТРОЙСТВО

(57) Формула полезной модели
1. Захватное устройство, содержащее вакуумныйдержатель и средствомеханического

сцепления, причем вакуумный держатель образован резиновым кольцом с торцевой
накладкой и закреплен на поверхности прижима с образованием вакуумной камеры,
а средствомеханического сцепления включает подпружиненные стержни с контактными
упорами и клиновой фиксатор, при этом стержни расположены снаружи вакуумного
держателя, закреплены в направляющих втулках и подпружинены с возможностью
осевых перемещений перпендикулярно поверхности прижима, отличающееся тем, что
каждый стержень средствамеханического сцепления закреплен на вакуумномдержателе
с помощью соответствующего корпуса, консольно скрепленного с торцевой накладкой
вакуумного держателя и выполненного с глухим цилиндрическимотверстием, в котором
размещен подпружиненныйпоршень, с образованиемполости, герметично сообщенной
с вакуумной камерой для управления фиксацией стержней, причем поршень каждого
корпуса соосно скреплен с установленной в указанном отверстии корпуса
соответствующей скобой П-образной формы, которая выполнена с закрепленным на
одной из ножек клиновымфиксатороми со сквознымипазами в ножках и имеет рабочую
длину сквозных пазов, большую, чем диаметр стержней, на величину рабочего хода
клинового фиксатора, при этом стержни выполнены с рифлениями на средней части,
закреплены с направляющими втулками в диаметрально противоположных стенках
соответствующего корпуса и пропущены через сквозные пазы соответствующей скобы
для взаимодействия клинового фиксатора с рифлениями стержня при фиксации.

2. Захватное устройство по п. 1, отличающееся тем, что упоры стержней выполнены
сменными и имеют скругленную, или заостренную, или вогнутую форму контактной
поверхности.
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