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(54) УСТРОЙСТВО ДЛЯ ИССЛЕДОВАНИЯ ГИРОСКОПИЧЕСКИХ СИЛ

(57) Формула полезной модели
1. Устройство для исследования гироскопических сил, содержащее установленные

на неподвижномосновании горизонтальнуюплатформу в виде диска, электродвигатель,
механизм привода с вертикальным валом и маховики, закрепленные с возможностью
вращения на полуосях, кинематически связанных друг с другом, регистратор угловой
скорости вращениямаховиков и датчик отклонения полуосеймаховиков от горизонтали,
блок питания электродвигателя и датчиков и блок регистрации и обработки сигналов
датчиков, отличающееся тем, что основание снабжено неподвижно закрепленной на
нем втулкой, в которой установлен вертикальный вал, платформа закреплена на втулке
с возможностью перемещения вдоль нее и подпружинена относительно основания с
помощью пружины сжатия, полуоси маховиков шарнирно соединены с вертикальным
валом, а маховики своей боковой поверхностью установлены на платформе с
возможностью качения по ней без проскальзывания, при этом регистратор угловой
скорости вращения маховиков выполнен в виде датчика скорости вращения
вертикального вала, а датчик отклонения полуосей маховиков от горизонтали в виде
датчика перемещений платформы по вертикали.

2. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что в качестве блока регистрации и
обработки сигналов датчиков применен персональный компьютер с аналого-цифровым
преобразователем, соединенный с датчиками.

3. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что в качестве датчика угловой скорости
вращения вала применен датчик Холла, а датчик перемещений платформы выполнен
в виде установленного на основании резистора постоянного тока - потенциометра, на
оси которого закреплен блок, на который намотана нить, при этом один конец нити
соединен с платформой, а другой через пружину растяжения связан с основанием.

Стр.: 1

R
U

1
4
2
3
3
4

U
1

R
U

1
4
2
3
3
4

U
1

http://www.fips.ru/cdfi/fips.dll/ru?ty=29&docid=142334&ki=PM


Стр.: 2

R
U

1
4
2
3
3
4

U
1

R
U

1
4
2
3
3
4

U
1


	Биб.поля
	Формула

