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(54) МЕХАНИЗМ ФИКСАЦИИ УСТРОЙСТВ ВНУТРИ ТРУБ, В ТОМ ЧИСЛЕ ВНУТРИ
ВЕРТИКАЛЬНО-РАСПОЛОЖЕННЫХ УЧАСТКОВ ТРУБ

(57) Формула полезной модели
Механизм фиксации устройств внутри трубы, содержащий привод возвратно-

поступательного движения, подвижные части которого снабжены распорными
элементами, обеспечивающими фиксацию на внутренней поверхности трубы,
отличающийся тем, что привод выполнен в виде мотор-редуктора вращательного типа,
на валу которого закреплен ходовой винт, а саммотор-редуктор прикреплен к общему
стакану, на котором такжешарнирно закрепленыраспорные рычаги, входящие в состав
распорных элементов наряду с распорной гайкой на ходовом винте, упорнымфланцем
с подшипниками, направляющими, соединяющими стакан с упорным фланцем и
препятствующими вращению распорной гайки при вращении ходового винта.
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