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Название программы для ЭВМ:
Программа «ФлотоКонтроль 1.0» для идентификации методом слепого разделения компонентов
источников звука в загрязненной воде - пузырьков воздуха, генерируемых системой аэрации
флотационной машины

Реферат:
Программапредназначенадляобеспечения возможностиизмерениякачественно-количественного
состава газовоздушной смеси в камере флотационной машины для различных видов сточных
вод. Разложение суммарныхизмеренных сигналов на составляющие, соответствующие заданному
типоразмеру определенной группы пузырьков воздуха в воде, осуществляется с помощью
адаптивногонелинейногофильтраКалмана с самоорганизациеймоделей алгоритмом группового
учета аргументов. Разложение суммарныхизмеренных сигналовна составляющиеосуществляется
случайным формированием набора базисных функций, характеризующих шум отдельных
источников звука - пузырьков воздуха в воде, построением модели смешанного сигнала для
каждого измеренного канала при помощи алгоритма самоорганизации и проверкой на
соответствие критериям селекции построенной модели и измеренного сигнала. В случае
несоответствия критериям селекции происходит случайное изменениемодели смешанного сигнала
при неизменных выбранных базисных функциях. В случае соответствия критериям селекции
данные процедуры выполняются для других измеренных каналов при неизменности выбранных
базисных функций. По окончанию разделения всех компонентов происходит осреднение по
ансамблю моделей для ряда последовательных измерений каждого канала и оценка фильтром
Калмана сигнала с использованием полученной модели процесса аэрации во флотационном
аппарате.

IBM PC-совмест. ПКТип реализующей ЭВМ:

PythonЯзык программирования:
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любаяВид и версия операционной системы:

3754 байтОбъем программы для ЭВМ:
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