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Название программы для ЭВМ:
Программа длямоделирования алгоритмов дистанционного управленияманипуляционнымроботом

Реферат:
Программапредназначенадля исследования иотработки алгоритмовдистанционного управления
манипуляционным роботом. Программа для моделирования алгоритмов дистанционного
управления манипуляционным роботом принимает на вход параметры манипуляционного
робота и канала связи и обеспечивает моделирование режима дистанционного управления при
свободном движении исполнительного манипулятора и при взаимодействии исполнительного
манипулятора с объектом или препятствием. Обеспечивается устойчивость системы и требуемая
точность позиционирования исполнительного манипулятора. Тип ЭВМ: PC; ОС: Windows
XP/Vista/7/8/10.

Matlab/SimulinkЯзык программирования:

289 000 БайтОбъем программы для ЭВМ:
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