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Название программы для ЭВМ:
ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ УПРАВЛЕНИЯ ТРАЕКТОРНЫМДВИЖЕНИЕМ
МАНИПУЛЯТОРА

Реферат:
Программа предназначена для автоматизированного контактного ультразвукового
неразрушающего контролямонолитныхплоских протяженныхдеталей и элементов конструкций,
выполненных из полимерных композиционныхматериалов (ПКМ), в томчисле с использованием
аддитивных технологий с целью выявления внутренних дефектовПКМ, полученных вследствие
нарушения технологического процесса производства и при эксплуатации. Применение данной
программы позволяет повысить достоверность неразрушающего контроля полимерных
композиционных материалов за счет применения высокоинформативных технологий
автоматизации неразрушающего контроля.Перемещение акустического датчикаманипулятором
позволит получить информацию о траектории движения датчика по контролируемой детали, а
также добиться высокой повторяемости позиционирования датчика. Программа обеспечивает
траекторное движение и состоит из следующих модулей: модуля обмена с манипулятором;
модуля обмена с внешним потребителем; модуля управления; модуля графического интерфейса.
Тип ЭВМ: IBM PC - совмест. ПК; ОС: Windows 10, Ubuntu 18.

С++Язык программирования:

1 МБОбъем программы для ЭВМ:
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