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Название программы для ЭВМ:
Моделирование древовидных исполнительных механизмов шагающих роботов с учетом внешних
наложенных связей

Реферат:
Назначениемпрограммыявляется расчет компонентов уравнения динамики робота, записанного
в блочно-матричном виде. Область применения программы - проектирование древовидных
исполнительных механизмовшагающих роботов, а также обучение студентов проектированию
роботов с использованием разработанной программы. Программа позволяет анализировать
зависимости усилий в сочленениях робота от прикладываемой нагрузки и от вида закона
движения. Также возможно получение законов движения в зависимости от прикладываемых
воздействий.При этомучитываются силыреакции опорнойповерхности.Программареализована
на языке программирования системы Matlab (m-язык) в виде набора файл-функций. Исходные
данные находятся в пусковом файле и представляют собой параметры механизма и начальные
значения обобщенных координат, скоростей и ускорений.

IBM PC-совмест. ПКТип реализующей ЭВМ:

m-язык (язык программирования пакета Matlab)Язык программирования:

Windows XP/Vista/7Вид и версия операционной системы:

26,05 КбОбъем программы для ЭВМ:
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