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Название программы для ЭВМ:
Построение кинематических схем исполнительных механизмов шагающих роботов на основе
двухмерных изображений скелетов их биологических прототипов

Реферат:
Назначением программы является восстановление кинематической схемы механизма по
нескольким изображениям этогомеханизма.Область применения программы - проектирование
древовидных исполнительных механизмов шагающих роботов, а также обучение студентов
проектированию роботов с использованием разработанной программы. Программа позволяет
восстановить кинематическую схему механизма при наличии у пользователя двух или более
изображений механизма.

IBM PC - совмест. ПКТип реализующей ЭВМ:

MatlabЯзык программирования:

Windows XP/Vista/7Вид и версия операционной системы:

14 827 байтОбъем программы для ЭВМ:
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